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ROBOTLARDA
SINIRSIZ SECIM

Sepro her cesit enjeksiyon makinesini, yeni veya
mevcut makineleri her boyutta (5000 Ton’a kadar) ve
tim markalarda donatmaktadir.

Sepro; hepsi kullanici dostu Visual kontrol sistemi ta-
rafindan kontrol edilen 3 eksenli, 5 eksenli ve 6 eksenli
robotlar dahil olmak Uzere, piyasadaki en genis
kapsamli robot yelpazesini sunmaktadir.
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VISUAL, EVRENSEL
KONTROL PLATFORMU

Visual kontrol sistemi, robotlarinizi kullanmayi ve
programlamayi kolaylastirir. Enjeksiyon makineleri igin
dzel olarak Sepro tarafindan gelistirilmistir.
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f Touch 2 / Touch Picker kontroli ile sadece birkac

dakika iginde basit «pick & place»  ddngileri
olusturmak olduk¢a kolaydir.

_ Visual 2 sistemi, 3 eksenli ve 5 eksenli otomasyon
sistemlerini hizli ve akilli bir sekilde programlayabilir.

- Visual 3 daha yiksek performans ve ekstra ézellikler
sunar.
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SUCCESS EVRENSEL

3-EKSEN ROBOTLAR
Success 5 YENI - Success 7 -

Success 11 - Success 22 - Success 33

successn

Success serisi, basit «pick & place» déngileri ile
istifleme uygulamalari igin tasarlanmis 3 eksenli
robotlardir.

Bu evrensel ve genel amagli robotlar, 3 servo tahrikli
eksen ile Sepro’dan beklenen tim performans ve
givenilirligi bir arada sunar.

- Touch 2 - Visual 2 (opsiyonel) kontrol sistemi.

Success 5 Success 7 Success 11 Success 22 Success 33

Kilitleme kuvveti (T - Metrik Ton)
20 - 80 20 - 80 80 - 180 150 - 400 300 - 700

Yatay eksen (mm) - oo mm’ lik mesafeler ile uzatilabilir.
1000 - 1500 1000 - 2000 1500 - 3500 1500 - 6000 2000 - 6000

Parca alma ekseni (mm)
400 400 500 700 900

Dikey eksen (mm)
1000 800 1000 1400 1600

Tagima kapasitesi (parca + gripper) (kg)

3 3 5 10 15
R1 Pnématik rotasyon (0-90°)
v v v v v

Kirise monte edilmis kompakt kontrol kabini

v v v v v
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STRONG EVRENSEL

3-EKSEN ROBOT
Strong 40 - Strong 50 - Strong 60

Strong serisi, Sepro’nun yeni bisyik robot platformunun
tasarim teknolojisinden faydalanir.

3 Farkli biyikligi mevcut olan bu 3 eksenli robotlar,
tim basit «pick & place» déngileri ile istifleme
vygulamalari igin verimli ve rekabetci bir ¢ézimdir.

¥ Touch 2 - Visual 2 (opsiyonel) kontrol sistemi.

Strong 40 Strong 50 Strong 60

Kilitleme kuvveti (T - Metrik Ton)
700 - 1000 1000 - 1600 1600 - 2800

Yatay eksen (mm) - 500 mm’ lik mesafeler ile uzatilabilir.

2500 - 10000 3000 - 10000 3500 - 10000
Parca alma ekseni (mm)
1100 - 1300 (LD) 1300 - 1500 (LDV) 1600 - 1800 (LDV)
Dikey eksen (mm) - Teleskopik kol
1800 - 2000 (LV) 2000 - 2500 (LDV) 2500 - 3000 (LDV)
Tagima kapasitesi (parca + gripper) (kg)
20 40 - 35 (LDV) 50 - 40 (LDV)
R1 Pnématik rotasyon (0-90°)
v v v
Kirise monte edilmis kompakt kontrol kabini
v v v

LD: Uzatilmis parca alma ekseni
LV: Uzatilmig dikey eksen
LDV : Uzatilmis parga alma ve dikey eksen



S5 SERI TEKNOLOJ]

3-EKSEN ROBOT
S5-15- 85-25 - 85-35

3 Eksenli S5 line serisi, ustalikla tasarlanmis ve yiksek
performansli bir robotla size en iyi Sepro teknolojisini
sunar. Giivenilir, hizli ve hassas bu robotlar; karmasik
uygulamalara miskemmel sekilde uyarlanir.

Visual 2 - Visual 3 (opsiyonel) kontrol sistemi.
-

S5-15 S5-25 S5-35
Kilitleme kuvveti (T - Metrik Ton)
30 - 180 120 - 450 350 - 800

Yatay eksen (mm) - 500 mm’lik mesafeler ile uzatilabilir.
1500 - 4000 1500 - 6000 2000 - 9000

Parca alma ekseni (mm)
500 700 900

Dikey eksen (mm) - Teleskopik kol

1000 1200 1400
Tagima kapasitesi (parca + gripper) (kg)
5-3(5) 10 15 - 20 (HL)
R1 Pnématik rotasyon (0-90°)
v v v
Kirise monte edilmis kompakt kontrol kabini
v v v

S: Hiz versiyonu
HL: Agir yiik versiyonu



S7 SERi TEKNOLOJ]

3-EKSEN ROBOT
S7-45 - §7-55 - S7-75

S7 Serisi, en son teknoloji ve Ust dizey tasarimdan
yararlanan yeni nesil 3 eksenli Sepro robotlardir.

Bu robotlar farkli spesifik uygulamalara (eksenel
dizenler, cift kol, ¢ift mobil, vb.) uyarlanabilir ve her tirli
zorlu kogulda maksimum dayaniklilik igin tasarlanmigtir.

Visual 2 - Visual 3 (opsiyonel) kontrol sistemi.

S7-45 S7-55 S7-75
Kilitleme kuvveti (T - Metrik Ton)
700 - 1300 1200 - 2500 2300 - 5000

Yatay eksen (mm) - 500 mm’ lik mesafeler ile uzatilabilir.
3000 - 10000 3500 - 10000 4000 - 12000

Parca alma ekseni (mm)

1100 - 1300 (LD) 1500 - 1700 (LD) 2000
Dikey eksen (mm) - Teleskopik kol

2200 - 2500 (LV) 2500 - 3000 (LV)
Dikey eksen (mm) - Kompakt teleskopik kol

3600
Tasima kapasitesi (parca + gripper) (kg)
30 - 40 (HL) 40 - 60 (HL) 75
R1 Pnématik rotasyon (0-90°)
v v

Zeminde ayakta duran kontrol kabini

LD: Uzatilmis parca alma ekseni
LV: Uzatilmis dikey eksen
LDV : Uzatilmis parga alma ve dikey eksen



////////////////////////////////////////‘

5X LINE PREMIUM

5-EKSEN ROBOT
5X-15 - 5X-25 - 5X-35

y————————=

Hem karmagk hem de temel uygulamalar icin
tasarlanan 5X Line 5 eksenli robot serisi, Sepro’nun 3
eksenli kartezyen platformuna dayanir ve buna ilaveten
2 eksenlidir.

Staubli CNC  bilegi ile donatilmighr. Bu yiksek
performansli ve esnek robotlar, kalipta veya enjeksiyon
makinesinin disinda birden fazla islem ve yol takibi
gerektiren tim uygulamalar igin mikemmeldir.

- Visual 3 kontrol sistemi.

5X-15 5X-25 5X-35
Kilitleme kuvveti (T - Metrik Ton)
30 - 180 120 - 450 350 - 800

Yatay eksen (mm) - 500 mm’lik mesafeler ile uzatilabilir.
1500 - 4000 1500 - 6000 2000 - 9000

Parca alma ekseni (mm)
500 700 900

Dikey eksen (mm) - Teleskopik kol

1000 1200 1400
Tasima kapasitesi (parca + gripper) (kg)
5 10 15 - 20 (HL)
R1 Pnomatik rotasyon (o - 180°) + R2 (o - 270°) Staubli
v v v
Zeminde ayakta duran kontrol kabini
v v v

HL: Agir yiik versiyonu
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7X SER] PREMIUM

5-EKSEN ROBOT
7X-45 - 7X-55 - 7X-100 XL YENI

7X Serisi, 3 eksenli biyik robot araligi ve 2 eksenli
Staubli CNC bilek ile Sepro’ nun yeni mikemmel
kombinasyonudur.  Premium, esnek ve yuksek
hassasiyetli 7X Line robotlar kalip ici ve kalip digi
vygulamalarda teknik kullanimlar icin mikemmel bir
secimdir. Ayrica daha hizli kalip degisimleri ve gelecek
Uretim degisimlerini &ngérmeye izin verir.

,/ Visual 3 kontrol sistemi.

7X-45 7X-55 7X-100 XL
Kilitleme kuvveti (T - Metrik Ton)
700 - 1300 1200 - 2500 2300 - 5000

Yatay eksen (mm) - 500 mm’ lik mesafeler ile uzatilabilir.
3000 - 10000 3500 - 10000 4000 - 10000

Par¢a alma ekseni (mm)

1100 - 1300 (LD) 1500 - 1700 (LD) 2000
Dikey eksen (mm) - Teleskopik kol

2200 - 2500 (LV) 2500 - 3000 (LV)
Dikey eksen (mm) - Kompakt teleskopik kol

3200 - 3600 (LV)

Tasima kapasitesi (parca + gripper) (kg)

40 - 30 (LV - LD) 60 - 40 (LV - LD) 100 - 75 (LV)
R1 Pnématik rotasyon (o - 180°) + R2 (0 - 270°) Stdubli
v v v
Zeminde ayakta duran kontrol kabini
v v v

LD: Uzatilmis parca alma ekseni
LV: Uzatilmis dikey eksen



MULTI INJECT TEKNOLOJi

3-EKSEN ROBOT

Multi Inject 20 - Multi Inject 30
Multi Inject 40

S
MULTI-INJECT==30

Multi Inject robotlar  makinenin ikincil  dikey
enjeksiyon Unitesine dokunmaksizin kaliptan pargay:
transfer etmek icin &6zel olarak tasarlanmishr.
Bu robotlar, kalip igine en iyi dalisi yapan ve dikey
eksen izerinde kayan kalip iginden ¢ikarma kollari ile
dizayn edilmistir. Bunlar yandan giris yapan robotlara
gore daha ekonomiktir ve ayrica 3 eksenli kartezyen
robot esnekliginden fayda saglar.

— Visual 2 - Visual 3 (opsiyon) kontrol sistemi.

MI-20 MI-30 MI-40
Kilitleme kuvveti (T - Metrik Ton)
100 - 250 200 - 500 350 - 1000

Yatay eksen (mm) - 500 mm’ lik mesafeler ile uzatilabilir.
2000 - 6000 2500 - 6000 2500 - 9000

Parca alma ekseni (mm)
700 900 1200

Dikey eksen (mm) - Teleskopik kol
1400

Dikey eksen (mm) - Kompakt teleskopik kol
- 1800 2200

Tagima kapasitesi (parca + gripper) (kg)

10 15 30
R1 Pnomatik rotasyon (0-90°)
v v v

Kirise monte edilmis kompakt kontrol kabini

v v v




5 DUAL ARM TEKNOLOJI

5-EKSEN ROBOT

5 Dual Arm 11 - 5 Dual Arm 25
5 Dual Arm 35

I d ‘ SC ArM==11

5 Dual Arm robotu, 3 plakali kaliplardan basit bir
sekilde parca alinmasi iin spesifik olarak gelistirilmistir.
Bu robotlar, bir 2 eksenli ikincil helezon toplayici
kolundan pargalarin alinmasi ve yerlestirilmesi igin
pnématik rotasyon (0-90 °) ile donatlmis bir servo
kontrolli ana kola sahip 3 eksenli bir kartezyen
robottan tasarlanmistir. 5 Eksenin zamanli kontrolg,
kalipta calisma siresini optimize eder.

- Visual 2 - Visual 3 (opsiyon) kontrol sistemi.

5DA-11 5DA-25 5DA-35
Kilitleme kuvveti (T - Metrik Ton)
30 - 150 100 - 300 250 - 500

Yatay eksen (mm) - so0 mm'’ lik mesafeler ile uzatilabilir.
1500 - 3500 2000 - 6000 2500 - 6000

Parca alma ekseni (mm)

500 490 750
Dikey eksen ana kol (mm) - Direk kol
1000 1200 1400

Dikey eksen alt kol (mm) - Direk kol
5 10 15

Dikey eksen alt kol (mm) - Teleskopik kol
1000 -
Tasima kapasitesi (parca + gripper) (kg)

- 1400 1400
Ana koldaki R1 pnomatik rotasyon (0-90°)

v v v

Zeminde ayakta duran kontrol kabini

v v v




S5 PICKER

3 LINEER CNC EKSENLi YOLLUK ALICI

S5 Picker, hizli ve 3 numerik
eksen ile kirise monteli kartezyen
yolluk alma robotudur. Kigik
Sepro robotlar  gibi  dizayn
edilmistir. Yolluk toplamak icin
enjeksiyon makinesi ile entegre
edilebilir.  Gelistirilmis  eksen
versiyonu ile yolluklar direkt
olarak  enjeksiyon  makinesi
disina alinabilir.

Q/' Touch Picker kontrol sistemi.

S3 PICKER

3 LINEER CNC EKSENLi YOLLUK ALICI

S3 Picker, basit parca veya yolluk
alma igin yuksek performans ve
uretkenlik sunan 3 eksenli bir
servo yolluk alma robotudur.

Bu CNC yolluk alma robotu, kisa
kalip giris ve ¢cikis sureleri, hassas
tekrarlanabilirlik, mikemmel bir
guvenilirlik ve dayaniklilik sunar.

Touch Picker kontrol sistemi.

SR-55 - SR-65 - SR-85
PNOMATIK PICKER

Sepro pnoématik sprue toplayicilari
givenilir, yiksek performansli
makinelerdir.  Eksenlerin  basit
kurulumu,  elektronik  yolluk
algilama ve 90° ‘lik bilegin
rotasyon yetenegi kullanimi kolay
hale getirir.

- MPAZP.
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S5 PICKER
Kalip kapama giicti (T- Metrik ton) 20 - 200
Yatay eksen (mm) 600 - 1000
Par¢a alma ekseni (mm) 400
Dikey eksen (mm) - Direk kol 1000
Tagima kapasitesi (parga + gripper) (kg) 1
Kontrol sensérli yolluk gripper v
Kirise monte edilmis kompakt kontrol kabini v
S3 PICKER
Kalip kapama giicii- indikatif ( Metrik ton) 20 - 200
B Rotasyonu (°) 100
Parca alma ekseni (mm) 400
Dikey eksen (mm) - Direk kol 1000
Tagima kapasitesi (parca + gripper) (kg) 1
Kontrol sensorlii yolluk gripper v
Kirise monte edilmis kompakt kontrol kabini v
SR-55 SR-65 SR-85
Kalip kapama giicti
20 - 150 | 100 - 250 | 200 - 400
Dikey eksen (mm)
0- 550 | 0 - 650 | 0 - 850
Yatay eksen (mm)
0-75 | 0 - 125 | 0 - 125
Donis agisi-Hizli basit ayar- Operatdr ve operatoriin karsi tarafi
50° - 90° | 45° - 90° | 45° - 90°
Maksimum yiik (Kg)
1 2 | 2
Minimum alma siiresi (s)
0,7 | 1,3 | 1,7
Hava basinci (bar)
4-6 | 4-6 I
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SEPRO ROBOTIQUE - SAS 902.340€ sermayelidir - RCS La Roche-Sur-Yon n® 399 308 428 - konsept grafik

/TUR - Sozlesmesiz belgedir. Teknik ¢zellikler ve performanslar sadece bilgi amagli olup her biri standart robot konfigiirasyonu igin verilmistir. Urtinlerimiz strekli gelistikge, bazi gizimler ve bilgiler dnceden haber verilmek
ebilir g
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